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Podziekowanie

Dziekujemy za wybdr produktéw ePropulsion, Panstwa zaufanie i wsparcie naszej firmy sg
szczerze doceniane. Naszym celem jest dostarczanie wysokowydajnych elektrycznych silnikow
zaburtowych, a takze Podéw, niezawodnych akumulatordéw litowych i akcesoriéw.

Zapraszamy do odwiedzenia strony www.epropulsionpl i skontaktowania sie z nami w
przypadku jakichkolwiek watpliwosci.

Wstep do instrukgji

Przed uzyciem silnika Navy przeczytaj doktadnie niniejszg instrukcje obstugi, aby dowiedzie¢
sie jak prawidtowo i bezpiecznie korzystaé z silnika. Korzystajgc z tego produktu, potwierdzasz,
ze w petni przeczytates i zrozumiates catg tres¢ tej instrukcji. ePropulsion nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody spowodowane dziataniami niezgodnymi z niniejsza
instrukcja.

W zwigzku z ciggta optymalizacjg naszych produktéw, ePropulsion zastrzega sobie prawo do
ciggtego dostosowywania tresci opisanych w instrukcji. ePropulsion zastrzega sobie rowniez
prawa witasnosci intelektualnej i prawa wtfasnosci przemystowej, w tym prawa autorskie,
patenty, logo i projekty itp.

Niniejsza instrukcja moze by¢ aktualizowana bez wczeséniejszego powiadamiania. Najnowszg
wersje mozna znalezé na naszej stronie internetowej www.epropulsion.pl. W przypadku
stwierdzenia niezgodnos$ci pomiedzy posiadanym produktem a niniejszg instrukcjg lub w
przypadku watpliwosci dotyczacych produktu lub instrukcji prosimy odwiedzi¢ strone
www.epropulsion.pl.

ePropulsion zastrzega sobie prawo do ostatecznej interpretacji niniejszej instrukcji.

Niniejsza instrukcja jest przettumaczona na wiele jezykéw, w przypadku jakichkolwiek
rozbieznosci w interpretacji réznych wersji jezykowych, wersja angielska jest nadrzedna.

Symbole

Ponizsze symbole pomogg zdoby¢ kilka kluczowych informacji.

.& Wazne wskazéwki lub ostrzezenia

:@2 Przydatne informacje lub porady


http://www.epropulsion.pl/

Identyfikacja produktu

Ponizszy rysunek obrazuje umiejscowienie numeréw seryjnych silnika Navy Evo. Prosimy o
zapisanie numeru seryjnego, ktory bedzie niezbedny do realizacji gwarancji oraz wsparcie
posprzedazowego.
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1. Przeglad produktow

NAVY 3.0 6.0 Evo to elektryczne silniki zaburtowe o mocy 3kW oraz 6kW.

=w4-  System sterowania silnikiem Evo jest niezbedny do obstugi silnika zaburtowego, ale nie jest
standardowym wyposazeniem silnika NAVY Evo. System sterowania nalezy zakupi¢ oddzielnie
od dealera ePropulsion.

1.1. Zawartos¢ zestawu

Po zakupie silnika sprawdz doktadnie zawartos¢ przesytki czy nie zostata uszkodzona podczas
transportu oraz upewnij sie, ze dostarczony silnik zawiera wszystkie elementy z ponizszej listy. Brak
ktoéregokolwiek z wymienionych elementdw zgtos niezwtocznie sprzedawcy.

Elementy ilos¢ Rysunek

Silnik 1 szt

NAVY 3.0 Evo NAVY 6.0 Evo
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:#: Do uzytkowania silnika zaburtowego wymagane sg rowniez inne akcesoria, ktére nie s3
sprzedawane w zestawie z silnikiem, takie jak: system sterowania Evo, akumulator, tadowarka,
kabel komunikacyjny. Uzytkownicy mogg zakupi¢ oficjalne akcesoria dostarczane przez
dealeréw ePropulsion: manetka Evo, rumpel Evo, akumulator serii E, tadowarka do
akumulatoréw z serii E, kabel komunikacyjny itp.

:@z Nalezy pamietaé, ze sruba do Navy 3.0 Evo jest zamontowana przed wysytkg, natomiast dwie
Sruby do Navy 6.0 Evo znajdujg sie w zestawie z silnikiem. Do uzytkownika nalezy wybdr



2’2

odpowiedniej $ruby: szybkoobrotowa ( Srednica: 320mm/12.6”, skok: 10,8”) oraz
wolnoobrotowa (Srednica: 340mm/13,4”, skok 8,5”). Obie $ruby posiadaja wspdlne akcesoria
montazowe.

Zachowaj oryginalne opakowanie ePropulsion do transportu oraz przechowywania.

1.2 Opis silnika
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1.3 Specyfikacja

NAVY 6.0 Evo-S/L
NAVY 3.0 Evo-S/L

Typ Elektryczny

Mak’symalna moc wejsciowa 3KW 6kW

(przdd/tyt)

Napiecie znamionowe 48V

Zakres napiecia wejsciowego 39V -60V DC 39V - 60V DC

Odp.OWIeank napedu 6KM 9.9KM

spalinowego

Maksymalna sprawnos¢ 51% 57%
15000br/m

Znamionowa predkosc obrotowa | 2300 obr/m

manetka Evo, rumpel Evo, boczna manetka Evo, podwdjna

Sterowanie
manetko Evo
S: 437 x 314 x 1049 mm / S: 547 x 314 x 1087 mm /
Wvmiary rumpla 17.2x10.7 x41.3 cala 21.5x 10.7 x 42.8 cala
ymiary rump L: 437 x 314 x 1174 mm / L: 547 x 314 x 1212 mm /
17.2x10.7 x 46.2 cala 21.5x 10.7 x 47.7 cala
. S: 634 mm / 25 cali
Dtugosc stopy (S/L) L: 759 mm / 29.9 cala
Waga silnika 24.3 kg(S)/25.1 ke(L) 36 kg (S)/36.8 kg (L)
Kat nachylenia Recznie: 4 stopnie: 0°, 5°, 10°, 15°
Kat przechytu Recznie: 60°
12.6" x 10.8" 3 topatki
< , . " " . 13.4" x 8.5" 3 topatki
Sruba (Srednica x skok) 10.2" x 6.7" - 2 topatki 12.6" x 8.7" 3 fopatki
aluminiowe (opcjonalnie)
Temperatura pracy -10°C ~ 45°C (14°F ~ 113°F)

1.4 Wazne wskazowki

1. Przed kazdym wyptynieciem sprawdz stan silnika zaburtowego oraz poziom natadowania baterii.

2. Wyswietlanie dane: predkos¢, odlegtosc¢ s mierzone w oparciu o GPS i mogg wystgpi¢ minimalne
btedy spowodowane odbiorem sygnatu na ktére wptyw ma sita sygnatu, zmiana kursu, warunki
atmosferyczne.

3. Upewnij sie, ze gdrna czesc silnika jest odstonieta, aby unikngé ttumienia sygnatu GPS.

4. Zapoznaj sie ze wszystkimi czynnosciami dotyczacymi silnika zaburtowego zwigzanymi z
uruchamianiem, sterowaniem, zatrzymywaniem, regulacjg trymu.

5. Tylko osoby doroste, ktére w petni przeczytaty i poznaty niniejszg instrukcje mogg obstugiwac silnik.



6. Postepuj zgodnie z niniejszg instrukcjg oraz instrukcjg producenta todzi. Nie przecigzaj todzi ani
silnika zaburtowego.

7. Natychmiast zatrzymaj silnik zaburtowy, jesli kto$ wypadnie za burte podczas podrdzy.
8. Zabezpiecz akumulator przed zalaniem oraz zwarciem.

9. Nalezy przestrzegac instrukcji producenta akumulatoréw w zakresie uzytkowania i eksploatacji a w
szczegdlnosci zwraca¢ uwage na: mozliwe zwarcia, przegrzanie, przetadowanie czy nadmierne
roztadowanie.

10. Silnik mozna uruchomié tylko wtedy, gdy $ruba napedowa znajduje sie pod woda.
11. Po zakonczonym ptywaniu nalezy przechyli¢ silnik nad powierzchnie wody.
12. Po ptywaniu w stonej wodzie nalezy umyc¢ silnik stodkg woda

13. Raz na dwa miesigce nalezy czyscic¢ potgczenia elektryczne za pomocg dedykowanych preparatow
do stykéw elektrycznych.

14. Nie wolno pozostawia¢ silnika w wodzie, jesli 16dz jest napedzana przez inne sity np. zeglowanie,
wiostowanie.

15. Jedli na wyswietlaczu zostanie wyswietlony kod btedu oznacza to, ze silnik dziata niepoprawnie.
Nalezy sie zatrzymadé, ustawic¢ przepustnice zerowej i wytgczyé gtéwny wytgcznik baterii. Nastepnie
zapoznaj sie z rozdziatem 5.6 Komunikaty ostrzegawcze.

16. Ze wzgleddw bezpieczenstwa system wytagczy sie automatycznie, gdy temperatura silnika lub
sterownika wzrosnie zbyt gwattownie lub gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej dolnej granicy.

17. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za montaz sruby oraz sterowania. Jesli wymagany jest inny sposdb
montazu, nalezy skontaktowac sie z dealerem. Firma ePropulsion nie ponosi odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek szkody lub awarie spowodowane dziataniem niezgodnym z niniejszg instrukcja.

2. Przygotowania

2.1 Dobdr akumulatora

:@2 Rekomendujemy akumulatory ePropulsion z serii E.

Do zasilania NAVY Evo mozna wykorzysta¢ akumulatory litowe oraz kwasowo-otowiowe. Biorgc pod
uwage wysoka wydajnos¢ i zdolnosci do roztadowania, bardziej preferowane sg akumulatory litowe.
Aby zagwarantowac, prace NAVY Evo z petng mocg w sposéb ciaggty, od akumulatoréw wymaga sie
ponad 62,5A (Navy 3.0 Evo) oraz 125A ciggtego pradu roztadowania. Dla zapewnienia co najmniej
godzinnego czas pracy, pojemnosé baterii powinna wynosi¢ minimalnie 3000Wh dla Navy 3.0 Evo oraz
6000Wh dla Navy 6.0 Evo.



Znamionowy prad ciaggly roztadowania zalezy od typu akumulatora oraz jego pojemnosci.
Dopuszczalne jest wykorzystywanie akumulatoréw kwasowo-otowiowych, AGM oraz GEL, natomiast
nie zaleca sie stosowania akumulatorow rozruchowych. Akumulatory trakcyjne oraz gtebokiego
roztadownia sg wydajniejsze, poniewaz zapewniajg dtuiszy czas roztadowania przy tej samej
pojemnosci. Poza tym, akumulatory morskie gtebokiego roztadowania réwniez sprawdza sie w roli
magazyny energii.

Pojemnos¢ akumulatora jest gtéwnym czynnikiem, ktéry wptywa na czas trwania podrézy i dystans jaki
mozemy przeptyngc. Dla przyktadu, akumulator o napieciu 48V przy ciggtym pradzie roztadowania o
natezeniu 125A roztaduje sie w ciggu jednej godziny, a wiec jego pojemnos¢ znamionowa wynosi
6000Wh (125Ah*48V=6000Wh). Mozemy rdwniez powiedzieé, ze jego pojemnos¢ znamionowa wynosi
125Ah. Maksymalna moc NAVY 6.0 wynosi 6KW co oznacza, ze system moze pracowaé z petng moca
przez okoto jedng godzine przy uzyciu takiego akumulatora. Baterie mozemy dobra¢ w oparciu o swoje
wymagania dotyczgce czasu pracy i odlegtosci jakie chcemy pokonywad. Nalezy pamietac, ze na czas
pracy i odlegtos¢ wptywa réwniez moc wejsciowa silnika zaburtowego, srodowisko zewnetrzne,
temperatura oraz typ fodzi i obcigzenie.

W przypadku stosowania akumulatoréw 12V nalezy potfaczy¢ je szeregowo, aby uzyskac napiecie 48V.
Pojemnosc takiego zestawu akumulatoréw mozemy zwiekszac poprzez potgczenia réwnolegte petnych
pakietéw bateryjnych.

& W przypadku zastosowania akumulatoréw ePropulsion z serii E bedg one dziata¢ prawidtowo po
ich poprawnym podfaczeniu. Jesli zastosowano inne akumulatory to przed uruchomieniem
silnika nalezy je skonfigurowaé za pomocg systemu sterowania Evo, w przeciwnym razie
akumulatory mogg dziata¢ niepoprawnie.

& Nalezy uzywac tylko tych samych akumulatoréw (ten sam model, ta sama pojemnos¢, ten sam
wiek i ten sam producent) w konfiguracji szeregowej lub réwnolegtej. Rdznice w akumulatorach
spowodujg ich uszkodzenie.

2.2 Wybér i montaz sruby

Silnik Navy 3.0 Evo jest dostarczany z zamontowang $rubg. Jesli konieczna jest wymiana
Sruby prosze sprawdzi¢ ponizszy rysunek, ktéry pokazuje jak poprawnie zamontowaé srube.



« Stepl: Attach the ®12 washer.

Step2: Fix the pin to the hole of shaft.

Stepd: Attach the propeller.

—= Stepd: Attach the ©12 washer.

—————= Stepb: Tighten the nut with 19mm (3/4 inch)
socket wrench.

Step6: Attach the Anode.

1—- Step7: Attach the @6 washer.

T Step8: Screw and tighten the nut
with M6 hexagon wrench.

Dla Navy 6.0 Evo dostepne sg dwa rodzaje srub napedowych. Uzytkownicy mogg wybra¢ odpowiednia
Srube w oparciu o rézne warunki. Dla mocno obcigzonej todzi i ptywaniu z matg predkoscia lepiej
sprawdzi sie sruba wolnoobrotowa. Natomiast dla lekko obcigzonej fodzi i ptywaniu z duzg predkoscia
preferowana jest Sruba szybkoobrotowa.

W zestawie znajdujg sie dwa rodzaje $rub — wolnoobrotowa oraz szybkoobrotowa. Sruba
wolnoobrotowa posiada wiekszg srednice i generuje wiekszy cigg przy matej predkosci, natomiast
$ruba szybkoobrotowa generuje wiekszg moc przy wiekszej predkosci. Zaleca sie uzycie Sruby
wysokoobrotowej, jesli predkosé todzi osigga 15km/h lub wiecej, poniewaz $ruba nie bedzie pracowaé
z petna wydajnoscia przy matej predkosci.

Ponizszy rysunek pokazuje jak poprawnie zamontowac Srube.

+ Krok 1: Zalok podiadke M16

+ Krok z: Wlak sworzen do obtworu w

* Krok 3: Zalok srube
——s Krok 4: Zaloi podkliadke M12

Krok 5: Przykrec nakrteke kluczem
nasadowym K19

Krok 6: Fato# anode

l_. Krok 7: Zalok podkiadke MG

j Krok 8: Zakred nakretke kluczem MG




3. Montaz silnika zaburtowego

W zaleznosci od wysokosci pawezy nalezy zamontowac silnik o odpowiedniej dtugosci stopy(kolumny).
Goéra sruby napedowej powinna znajdowac sie 100-150mm ponizej dna todzi.

Silnik zaburtowy powinien zosta¢ zamontowany na linii sSrodkowej todzi. Jesli Twdj ksztatt todzi jest
asymetryczny skontaktuj sie z dealerem w celu znalezienia wtasciwego rozwigzania.

3.1 Miejsce montazu

Wysokos¢ montazu silnika zaburtowego ma powaziny wptyw na predkosé ptywania. Gdy silnik
zamocowany jest zbyt wysoko moze wystgpi¢ kawitacja, ktéra moze prowadzi¢ do spowolnienia, strat
energii i uszkodzenia sruby napedowej. Przy zbyt niskim montazu silnika, opér wody zmniejszy
predkosé ptywania jak i efektywnosé silnika zaburtowego.

Ogdlnie rzecz biorac, na optymalng wysokos¢ montazu majg wptyw specyficzne warunki panujgce na
todzi. W celu uzyskania optymalnej wysokosci montazu, sugeruje sie przeprowadzenie préoby dziatania
poprzez zamontowanie silnika zaburtowego na rdznych wysokosciach. Prosze skonsultowaé sie z
sprzedawcgy, aby uzyskac wiecej informaciji.

Wysokos$¢ pawezy Rekomendowany model
Powyzej 500m NAVY 3.0 Evo-L / NAVY 6.0 Evo-L
400-500mm NAVY 3.0 Evo-S / NAVY 6.0 Evo-S

Top of boat transom

Transom height

Y _ Bottom of boat
(lowest point)




3.2 Montaz silnika

Metoda 1: Aby przymocowa¢ silnik do pawezy dokre¢ dwie klamry zaciskowe zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara.

Metoda 2: Przymocuj silnik za pomocg dwdch srub. Rozktad otwordw montazowych przedstawiony

jest na zdjeciu ponizej.

Gora pawely fopdzi

10mm
—_s

= |

T T

1‘@ Upewnij sie, ze silnik zaburtowy jest solidnie zamocowany, poniewaz poluzowane Sruby
zaciskéw mogg spowodowac wpadniecie silnika zaburtowego do wody lub jego uszkodzenie.
Sprawdz Sruby lub zaciski za kazdym razem przed uzyciem, poniewaz mogg sie poluzowacd z

powodu drgan mechanicznych.



=¢3= Zaleca sie stosowanie linek, aby unikng¢ catkowitej utraty silnika zaburtowego w przypadku jego
odpadniecia od pawezy. Uzyj linki do spiecia silnika zaburtowego i stabilnego punktu
montazowego na todzi.

3.3 Montaz uktadu sterowania

=t%= Przed rozpoczeciem pracy z manetkg Evo, prosze zapoznaé sie z instrukcja mocowania, aby
zamocowac manetke Evo we witasciwej pozyciji.

W przypadku wyboru manetki Evo nalezy zamontowac kierownice (nie jest dostarczana przez
ePropulsion) w odpowiednim miejscu, aby kontrolowac t6dz.

— Krok 2: Zamontowac facznik
za pomoca dwoch
nakretek M8

— Krok 1: Wiozyc wat ukfadu
sterujacego do tuby
sterowej

Krok 1: Zamocowac ukiad
Kierowniczy

3.4 Montaz rumpla Evo

1. Odkreé trzpien w przeciwnym kierunku do ruchu wskazéwek zegara, a nastepnie go wyciggnij oraz
Sciggnij zaslepke.




2. Zamontuj rumpel




4. Podtaczenie akumulatora

4.1 Podtfaczenie akumulatora 48V

Przed podtaczeniem akumulatora upewnij sie, ze wytgcznik gtdéwny baterii jest wytaczony.
1. Podtacz przewody wytacznika gtéwnego do akumulatora

2. Potacz przewody wytgcznika gtdwnego z przewodami zasilajgcymi z silnika zaburtowego.

Main
Switch

+
04—

48V

& Unikaj zwarcia baterii podczas podtgczania.
& Silnik zaburtowy przestanie dziata¢ po odtgczeniu kabla zasilajgcego.

Nie tgczy¢ gtdwnego wytacznika baterii z innymi zrédtami zasilania. Gtéwny wytgcznik powinien
by¢ zamontowany na todzi, a tylna cze$¢ obudowy nie powinna by¢ zdejmowana.



:@’- Obrdéc¢ w prawo gtéwny wytacznik, aby wiaczyé akumulator przed uzyciem.

:@: Uzytkownicy moga rdwniez zwiekszy¢ pojemnosc¢ baterii poprzez potaczenie kilku akumulatoréw
rownolegle.

lﬁ’- Whytacznik gtéwny i kabel zasilajgcy sg potgczone srubami mocujgcymi, ktére moga sie poluzowac
po dtugotrwatym uzytkowaniu. Poluzowane s$ruby prowadzg do stabego kontaktu, co moze
skutkowaé réznymi problemami. W przypadku stwierdzenia tego problemu nalezy otworzyé
tylng pokrywe wytacznika i dokreci¢ sSruby wewnatrz.

4.2 Podtaczenie akumulatora serii E

Przed podtaczeniem akumulatora upewnij sie, ze wytgcznik gtéwny baterii jest wytgczony.

1. Pofacz dwa akumulatory réwnolegle za pomocg kabla komunikacyjnego oraz mostkéow
potaczeniowych.

2. Podtacz kabel z wytgcznikiem gtéwnym baterii do akumulatora serii E
3. Podtacz kabel zasilajgcy ze ztgczem silnika zaburtowego.

4. Podtacz silnik zaburtowy do akumulatora za pomocg kabla komunikacyjnego.

LZ i & | Remote Switch
o | EOmmunication
Terminator +: &-

@ @ ® @ @ E Battery
ClH=IN MOTOR MO

E Battery

communication cable
e

& o

E Battery




Unikaj zwarcia baterii podczas podfagczania

Nie tgczy¢ gtdéwnego wytgcznika baterii z innymi zZrédtami zasilania. Gtdwny wytacznik powinien
byé zamontowany na todzi, a tylna czes¢ obudowy nie powinna byé zdejmowana.

Silnik zaburtowy przestanie dziata¢ po odtgczeniu kabla zasilajgcego.

Obrdéc¢ w prawo gtéwny wytacznik, aby wtgczyé akumulator przed uzyciem.

Uzytkownicy moga rdwniez zwiekszy¢ pojemnosc¢ baterii poprzez potaczenie kilku akumulatoréw
rownolegle.

Wytacznik gtéwny i kabel zasilajacy s potgczone srubami mocujgcymi, ktére moga sie poluzowac
po dtugotrwatym uzytkowaniu. Poluzowane $ruby prowadzg do stabego kontaktu, co moze
skutkowaé réznymi problemami. W przypadku stwierdzenia tego problemu nalezy otworzyé
tylng pokrywe wytacznika i dokreci¢ sSruby wewnatrz.

.& Uzywaj kabli komunikacyjnych do potgczen réwnolegtych akumulatoréw serii E

4.3 Potgczenie szeregowe/rownolegte

taczac szeregowo cztery akumulatory 12 V w celu uzyskania napieci 48 V do zasilania NAVY 6.0,
nalezy uzy¢ mostkow do potaczenia szeregowego (Rysunek 4-3). Upewnij sie, ze kabel wytgcznika
gtéwnego jest podtgczony do dodatniego zacisku akumulatora, a drugi kabel do ujemnego zacisku
akumulatora.

TP S—
ilmi
Zaburtowy w 48v

Il
| ]

Mostek Mostek Maostek
] l 1 1 ] 1

E:' ':‘i‘:' 'é‘ {:3" 'é" ':‘i‘:' é‘ @' éPofaczenieé
12V i2v 12v 12v

iszeregowe:

o oo _elle_o|lo &
12v

! Polaczenie
i rownolegie

Uzywaj tylko tych samych baterii (ten sam model, ta sama pojemnos¢, ten sam wiek i ten sam

B>

producent) w serii i/lub réwnolegle. Réznice w akumulatorach spowodujg uszkodzenia.

Nie tgczy¢ gtdéwnego wytgcznika baterii z innymi zZrédtami zasilania. Gtdwny wytgcznik powinien
by¢ zamontowany na todzi, a tylna cze$¢ obudowy nie powinna by¢ zdejmowana.

B>



Nie wolno odwracac polaryzacji. Prosze zwrdcié wiekszg uwage na taczenie baterii w konfiguracji
szeregowej i/lub rownolegtej. Zawsze nalezy sprawdzi¢ odnoszac sie do rysunku 4-3.

5. Manetka / rumpel Evo

Manetka/Rumpel Evo stuzy do uruchamiania i zatrzymywania silnika zaburtowego NAVY, regulacji
predkosci silnika, konfiguracji parametréw akumulatora, wyswietlania informacji i komunikatéw
systemowych. Manetka oraz rumpel Evo zasilane sg z energii stonecznej oraz z wbudowanej baterii
litowej. Zarowno manetka jak i rumpel bezprzewodowo komunikujg sie z systemem sterowania silnika
Navy. Jedyng réznicg pomiedzy manetkg a rumplem jest sposdb sterowania — rumpel sam w sobie
posiada mozliwo$¢ sterowania todzig, natomiast manetka wymaga montazu kierownicy.

5.1. Wyswietlacz

Wskaznik stanu GPS ® * \Wskaznik hydrogeneradji
Wskaznik potaczenia ;
bezprzewodowego — —= Alarm przegrzania

-_— — Wskaznik wytacznika
.f.; Y '(b' # @ 9__' awaryjnegoy ?
e 2] Wskaznik opaski
— % — zabezpiecza?acej
H - v 8——0 Numer opaski zabezpieczajacej

Btad wentylatorao—n B B 8 E'sz]ﬂs

Przebyta odlegtos¢ / Czas lub

pozostata odlegtosc / Czas MILE
. NMHR
RESET

Wskaznik resetu 55 KJH
przepustnicy
Wskaznik niskiego poziomu

Wskaznik poziomu baterii e——

* Poziom baterii / Napiecie

* Obecna predkosé

* Dystans / Czas

* Moc przepustnicy

zasilania pilota

Przycisk Opis
[ Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania o aby wtaczyé/wytaczyé
. O . manetke/rumpel
“‘Power”

Jesli manetka/rumpel jest uruchomiona, nacisniecie przycisku C) wigczy/wytaczy
podswietlanie.

1. W ustawieniach, nacisnij przycisk OK, aby zapisa¢ biezgce ustawienia i przejsé
DK do nastepnej pozycji

“OK” 2. W ustawieniach, nacisnij i przytrzymaj przycisk OK, aby zapisa¢ ustawienia i
powrdci¢ do strony gtdwne;j.




3. Na stronie gtéwnej nacisnij przycisk OK i przytrzymaj 5s, aby wejsé do ustawien
parowania.

4. Na stronie gtéwnej nacisnij przycisk OK, aby przetgcza¢ miedzy napieciem (V) a
stanem natadowania baterii (%)

1. Na dowolnej stronie ustawien nacisnij przycisk /%, aby wyswietli¢ dostepne
opcje dla biezgcego ustawienia.

2. Na wtgczonej manetce/rumplu nacisnij przycisk # i przytrzymaj przez 10s, aby
przej$¢ do kalibracji przepustnicy.

3. Na stronie gtéwnej, nacisnij przycisk /&, aby przetgczyc ikone wyswietlania

odlegtosci lub czasu pomiedzy " =l i" g "
&F & _ = @
480, | T |F 484
@200~ i @200~
MRS LY A iga
< 5000" <5000
Strona 1 Strona 2

“Menu”

1. Na wtgczonej manetce/rumplu nacisnij i przytrzymaj przycisk M, aby przejsé
do ustawien preferenciji.

Ustawienia Preferencji

2. Na stronie ustawien preferencji, naci$nij i przytrzymaj przycisk M, aby przejéé
na strone ustawien baterii.

4a. 1
Lo

nnnn
guoou

Ustawienia Baterii

3. Na dowolnej stronie nacisnij przycisk M, aby powrdci¢ do strony gtéwne;j.




Jesli uzytkownik wejdzie na strone bez ustawiania parametrow, aktualne wyswietlane
parametry zostang domyslnie zapisane jako parametry uzytkownika.

Opis

Wskaznik natadowania
baterii

Graficzny stan natadowania baterii.

Poziom natadowania oraz
napiecia baterii

Wskazanie aktualnego poziomu
natadowania baterii/napiecia, ktére mozna
skonfigurowac w ustawienia preferencji.
Na przyktad:

100~
480

- wskazuje aktualny poziom
natadowania baterii

- wskazuje aktualne napiecie
baterii.

Status GPS

®

®
@

Ukryty: brak odbioru sygnatu
satelitarnego lub GPS nie dziata.

Miga: GPS faczy sie z satelitami.

Zapalona na state: GPS jest w
uzyciu.

Usterka wentylatora

&4A Miga: Wentylator silnika jest
uszkodzony.

Prosimy o kontakt z dealerem/sprzedawca

Ostrzezenie o przegrzaniu

0
0

Ukryty: temperatura w normie

Miga: podwyzszona temperatura
silnika, moc wejsciowa silnika
zostata ograniczona

Zapalona na state: przekroczona
temperatura uktadu i silnik zostat
wytgczony. Silnik zaburtowy nie
moze by¢ uruchomiony, dopdki
temperatura systemu nie spadnie
do bezpiecznego poziomu.

Zrywka/wytacznik
bezpieczenstwa

Ukryty: zrywka zostata
przymocowana i dziata
prawidtowo.




9 Zapalona na state: brak zrywki

Aktualna predkos¢ Predkos¢ wyswietlana w czasie

rzeczywistym.

i B EE EEE% Zmiana jednostek dostepna w
ustawieniach preferencji (KM/H, MPH lub

KNOTS)

Dystans/czas podrozy Dystans/czas podrdzy wyswietlany.

Wi Zmiana jednostek mozliwa w ustawieniach

EBB e preferencji (MILE, KM (kilometry) i NM
(mila morska)).

Jednostka czasu jest HR (godzina).

Przebyta odlegto$é/czas lub -] Pozostaty dystans lub czas, jaki

pozostata odlegtos$é/czas moze pokonac silnik zaburtowy.

Zmiana jednostek dostepna w

ustawieniach preferencji (KM/H, MPH lub

KNOTS)

i

- Przebyty dystans lub czas.

Moc przepustnicy Moc przepustnicy wyswietlana w czasie

E’EBBB: rzeczywistym.

Migajacy napis "RESET" oznacza, ze
przepustnice nalezy zresetowad.

Potfaczenie bezprzewodowe 5 Zapalona na state: manetka
pofaczona jest bezprzewodowe

~))

Opaska bezpieczenstwa ,{f) Zapalona na state: poprawne
b potaczenie opaski z manetka

=
N

‘{‘Z\) Miga: opaska odtgczona? Do
odtgczenia?

Hydrogeneracja # Zapalona na state: funkcja
hydrogeneracji jest wigczona

# Miga: fadowanie baterii z
wykorzystaniem rekuperacji

# Ukryty: funkcja hydrogenerac;ji jest
wytgczona

5.2. tadowanie Manetki Evo

Manetka Evo posiada wbudowang baterie litowg z ktdrej. Bateria bedzie fadowana automatycznie
podczas normalnego uzytkowania: fadowanie za pomocy energii stonecznej lub potgczenia

przewodowego.



5.2.1. tadowanie za pomocg energii stonecznej (zalecane)

Gdy panel stoneczny bedzie odpowiednio oswietlony zacznie tadowa¢ wbudowang baterie. Podczas
tadowania akumulatora za pomoca energii stonecznej, zaleca sie, aby panel stoneczny byt skierowany
w strone $wiatta stonecznego dla uzyskania jak najlepszego tadowania.

=s%=  Aby uzyskaé najlepsza wydajnosc¢ tadowania, skieruj manetke Evo w strone $wiatta
stonecznego.

Solar Panel
(Face the Sun)

:‘@’- Zalecany sposdb tadowania manetki/rumpla

5.2.2 tadowanie przez potgczenie kablowe

Jesli manetka nie bedzie w stanie pozyska¢ odpowiedniej ilosci energii ze $wiatta stonecznego, bateria
ulegnie roztadowaniu, co bedzie skutkowato wyswietleniem komunikatu z kodem btedu E60.

Po wyswietleniu ostrzezenia nalezy podtgczy¢ manetke z baterig za pomocg kabla komunikacyjnego.

Aby natadowacé manetke wykonaj nastepujace kroki:
1. Podtgcz manetke do silnika zaburtowego za pomocg kabla komunikacyjnego.

2. Podtacz silnik zaburtowy do akumulatora.



Battery

Communication
Cable

Podczas dtugotrwatego przechowywania nalezy pamietaé o tadowaniu baterii manetki co 6
miesiecy, aby unikngé nadmiernego roztadowania.

B>

Kabel komunikacyjny nie jest dofgczony do zestawu. W przypadku wyboru tej metody tadowania
nalezy go zakupi¢ u sprzedawcy.

Po dtugotrwatym przechowywaniu nalezy natadowac¢ manetke przed uzyciem.

Po odtaczeniu kabla komunikacyjnego fadowanie zostaje automatycznie zatrzymane, a
uruchomiony silnik zatrzymuje sie. Prosze ponownie uruchomic silnik.

5.3 Regulacja mocy
5.3.1 Domyslna maksymalna moc do przodu/do tytu

& Przed uruchomieniem podtacz zrywke (wytacznik awaryjny) do manetki

System sterowania Evo stuzy do regulacji mocy wejsciowej silnika. Gdy akumulator zostat poprawnie
podtgczony i uruchomiony wtgcz manetke, aby méc kontrolowaé moc silnika zaburtowego.

Maksymalna moc do przodu/do tytu jest znajduje sie ponizej rysunkow w tabeli.



Zero position
Forward Backward

vo Remote Control

=

Neutralf
Model Maksymalna moc do przodu Maksymalna moc do tytu
NAVY 3.0 EVO 3 kw 3kwW
NAVY 6.0 EVO 6 kW 6 kW

:@: Przed wiaczeniem manetki, ustaw przepustnice w potozeniu neutralnym.
:@: Jesli na wyswietlaczu pojawi sie migajacy napis "RESET" ustaw przepustnice w pozycji neutralnej.

:@r_ Jedli przekrecisz przepustnice bezposrednio z pozycji do przodu do pozycji do tytu, silnik najpierw
zatrzyma sie na chwile, a nastepnie zacznie obracac sie w kierunku wstecznym.

5.3.2 Ponowna kalibracja

Czujnik potozenia przepustnicy powinien zosta¢ ponownie skalibrowany, jesli zostanie wyswietlony
ponizszy kod btedu.

Przed kalibracjg zamontuj zrywke (wytgcznik bezpieczenstwa) we wtasciwym miejscu. Zabrania
sie uzywania magnesow w celu zastgpienia oryginalnej zrywki.

MEAH FEHE




Ponowna kalibracja

Wyswietlacz LCD

Krok 1: Nacisnij i przytrzymaj przycisk £ przez
10 sekund, az pojawi sie ,,CAL FO”.
CAL
FO
=k
Krok 2: Ustaw przepustnice w pozycji
maksymalnej mocy w przdd, a nastepnie
nacisnij przycisk OK. Na wyswietlaczu pojawi sie CAL
,,CAL ST” i zacznie migac ,,CAL". =1
=i
Krok 3: Ustaw przepustnice w srodkowe] pozycji
(neutralnej), w ktérej ustyszysz dzwiek
klikniecia, a nastepnie nacisnij przycisk OK. Na CAL
wyswietlaczu pojawi sie ,,CAL bA” i znacznie LA
migac ,,CAL". -

Krok 4: Ustaw przepustnice w pozycji
maksymalnej mocy w tyt, a nastepnie nacisnij
przycisk OK.

Automatycznie nastgpi powrot do strony
gtéwnej

5.4 Wytacznik awaryjny — zrywka

Umies¢ zrywke we wtasciwym miejscu na manetce/rumplu i zatéz na nadgarstek linke lub przyczep do
kamizelki ratunkowej. Ze wzgledéw bezpieczenstwa silnik zatrzyma sie po wyjeciu zrywki. Aby

ponownie uruchomic silnik, najpierw umies¢ zrywke, a nastepnie uruchom silnik.

& Zrywka generuje pole magnetyczne. Trzymaj go w odlegtosci 50 cm / 20 cali od implantow
medycznych (np. rozruszniki serca), karty magnetyczne (np. karta kredytowa), a takze innych

urzadzen magnetycznych.
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Pole magnetyczne zrywki moze zaktdcaé dziatanie niektérych urzadzen elektronicznych. Trzymaj
go z dala od tych urzadzen elektronicznych.

5.5 Opaska bezpieczenistwa

5.5.1 Parowanie opaski bezpieczenstwa z system sterowania Evo

Naciénij i przez chwile przytrzymaj jednoczeénie przycisk # oraz OK, az na wyswietlaczu pojawi sie
ikona opaski i napis ,,SE”. Teraz przybliz opaske do sterownika Evo, ktéra ma zostaé sparowana i jg
wigcz. Po pomysinym parowaniu sterownik Evo wyswietli napis ,Suc” wskazujgc pomysine parowanie.

Pozostan w tym interfejsie i kontynuuj naciskanie OK, aby sparowaé kolejne opaski (maksymalna ilo$é
sparowany opasek to 8). Po zakoriczeniu parowania, nacis$nij przycisk M, aby powrécié¢ do strony
gtéwnej.

SE Sul

5.5.2 Ochrona cztowieka za burtg

W momencie, gdy sparowana opaska bezpieczeristwa wpadnie do wody (straci zasieg), a silnik jest
uruchomiony nastgpi automatyczne zatrzymanie pracy silnika zaburtowego. Wyswietlacz sterownika
uruchomi alarm wizualny (wyswietlacz zacznie migaé) oraz dZwiekowy (zostanie uruchomiony
brzeczek). Ikona opaski zabezpieczajgcej zacznie migaé, a ilos¢ sparowanych opasek zmaleje. W tym
momencie mozesz kontynuowad prace silnika, ustawiajgc przepustnice w pozycji zerowej. Brzeczyk
systemu sterowania Evo zostanie wytgczony, ale wyswietlacz nadal bedzie migad. Jesli chcesz usunac
alarm, uruchom ponownie system sterowania Evo lub odtgczong opaske.

5.5.3 Zatrzymanie awaryjne silnika

W razie sytuacji awaryjnej mozesz zatrzymac silnik zaburtowy za pomocg opaski bezpieczenstwa
(opaska musi by¢ sparowana z systemem Evo). Gdy silnik jest uruchomiony nacisnij przycisk na opasce
bezpieczenstwa a silnik zaburtowy natychmiast sie zatrzyma. Wyswietlacz sterownika uruchomi alarm
wizualny (wyswietlacz zacznie migac) oraz dzwiekowy (zostanie uruchomiony brzeczek). Ikona opaski
zabezpieczajacej zacznie migaé, a ilo$¢ sparowanych opasek zmaleje. Praca silnika moze zostac
wznowiona po ustawieniu przepustnicy w pozycji zerowej oraz zaakceptowaniu/wytgczeniu alarmu.
(Aby usunac alarm nalezy ponownie uruchomic¢ system sterowania lub po 5 sekundach nalezy wcisngc
przycisk na opasce bezpieczenstwa).



1r

=¢3= Gdy opaska zostanie odtgczona lub zostanie uruchomione awaryjne zatrzymanie silnika,
pozostate opaski nie bedg reagowad na przycisk dopdki alarm nie zostanie wytgczony.

5.6 Parowanie systemu kontroli Evo z silnikiem

Przed rozpoczeciem ptywania nalezy sparowac system sterowania Evo z silnikiem zaburtowym. Rumpel
Evo automatycznie sparuje sie z silnikiem zaburtowym po prawidtowym zamontowaniu na uchwycie
silnika zaburtowego.

System sterowania Evo mozemy sprawowac na dwa sposoby — bezprzewodowo lub z wykorzystaniem
przewodu komunikacyjnego.

Sposob 1. Parowanie bezprzewodowe

Krok 1: Wytacz silnik oraz manetke. Trzymaj manetke w odlegtosci nie wiekszej niz 0,5m od gornej
czesci silnika.

Krok 2: Wtgcz manetke przytrzymujac przycisk zasilania o

Krok 3: Sprawdz czy wskaznik potfaczenia bezprzewodowego jest wyswietlany na gtéwnej stronie
manetki.

Krok 4: Naci$nij i przytrzymaj przez 5s przycisk OK, aby wej$é¢ w tryb parowania. Na wyswietlonej

stronie bedzie miga¢ napis Add i AU oraz licznik czasu 0B U (60s).
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Krok 5: Wt3gcznik zasilanie i w ciggu kilku sekund urzadzenia zostang sparowane.

Krok 6: Po zakoriczonym parowaniu, ekran LCD bedzie przez 5s wyswietlany jak na rysunku ponizej, a
nastepnie automatycznie powrdci do strony gtéwnej.

Sul

Add

:@F_ Jesli w ciggu 60s parowanie nie powiedzie sie, powtdrz procedure zaczynajac od kroku 4.



Sposob 2: Parowanie przewodowe

Krok 1: Wytacz silnik oraz manetke.

Krok 2: Potgcz silnik z manetkg za pomocg przewodu komunikacyjnego.

Krok 3: Wigcznik silnik oraz manetke i poczekaj az urzadzenia zostang sparowane. Parowanie
powiedzie sie, gdy zostanie wyswietlona strona gtéwna.

Niezaleznie od tego, czy urzagdzenie jest potgczone bezprzewodowo, czy nie, przetgczy sie na
potgczenie przewodowe po sparowaniu za pomocg kabla komunikacyjnego.

Jesli system sterowania lub silnik zostang wymienione na nowe to potgczenie bezprzewodowe
zostanie zerwane i nastgpi btgd w komunikacji bezprzewodowej. Strona gtdwna na sterowniku
bedzie wygladata jak na zdjeciu ponizej. W takiej sytuacji, uzytkownik powinien ponownie
przeprowadzié parowanie.

-~ 3868

Jednakze, jesli nie wymieniono sterowania Evo lub silnika zaburtowego, a panel LCD nadal
wyswietla sie w ten sposdb, nalezy sprawdzic:

1) Czy manetka nie znajduje sie zbyt daleko silnika.
2) Czy wszystkie urzadzenia maja zasilanie.

Jesli po sprawdzeniu systemu sterowania nadal wystepuje problem, prosimy o kontakt z
dealerem.

5.7 Funkcja rekuperacji (Hydrogeneracji)

Silnik zaburtowy NAVY Evo poprzez system rekuperacji (odzyskiwania energii) moze tadowac
akumulator (tylko ePropulsion) dzieki przeptywowi wody, ktdra porusza/napedza $rube.

Funkcja odzyskiwania energii zostanie uruchomiona jesli zostang spetnione ponizsze warunki:

1. Sterownik Evo ma wtgczong funkcje hydrogeneracji (domysinie wtgczona).

2. Przepustnica znajduje sie pozycji zerowej (neutralnej).

3. Stan natadowania akumulatora jest ponizej 90%.



4. Funkcja hydrogeneracji uruchomi sie jesli t6dz bedzie dryfowaé minimum 4 sekundy z predkoscia
powyzej 6km/h.

5. Funkcja hydrogeneracji dziata tylko z silnikami ePropulsion.

6. W przypadku korzystania z baterii serii E, nalezy jg podtgczy¢ za pomocg kabla komunikacyjnego.

Funkcja odzyskiwania energii zostanie wytaczona jesli wystapi jeden ponizszych warunkéw:
1. Sterownik Evo ma wytaczong funkcje hydrogeneracji.
2. Przepustnica nie znajduje sie w pozycji zerowej (neutralnej).

3. £4dz nie porusza sie lub dryfuje zbyt szybko — NAVY 3.0 EVO predkosé powyzej 40km/h, NAVY 6.0
EVO predkos¢ powyzej 45km/h)

4. Stan natadowania akumulatora jest powyzej 90%.
:@2 Funkcja hydrogeneracji moze by¢ uzywana tylko z bateriami ePropulsion.

Wiacznie/wytaczenie funkcji hydrogeneracji

Gdy sterownik Evo jest sparowany z silnikiem oraz oba urzadzenia sg wtaczone nalezy nacisngc
jednoczesnie przyciski: M, /&, OK aby przejs¢ do ustawiern hydrogeneracji. Zmiany ustawien
dokonujemy za pomocg przycisku OK.

En — wiaczony
Dis - wytgczony

Lhi |« | Chl
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5.8 Komunikaty ostrzegawcze

Gdy silnik zaburtowy pracuje inaczej niz zwykle lub jest niesprawny, na ekranie wyswietlacza pojawi
sie komunikat z kodem btedu.



Przyktadowy komunikat:

Kod btedu Przyczyna Rozwigzanie
EO1 Napiecie akumulatora poza Wymien akumulator na zgodny z
zakresem pracy. parametrami napiecia roboczego.
EO2 Zablokowana sruba powoduje Zapoznaj sie z rozwigzaniem kodu btedu E10.
przecigzenie silnika
Awaria silnika lub uszkodzenie Sprébuj wytgczy¢ gtdéwny wytgcznik baterii i
elektroniki powoduje przecigzenie odczekaj 10s, a nastepnie wiacz zasilanie
uzywajgc gtdwnego wytgcznika baterii.
Poluzowany gtéwny przewdd Sprawdz, czy ztacze kabla zasilajgcego nie jest
zasilajacy luzne
EO6 Zbyt niskie napiecie baterii Uruchom silnik na niskiej mocy. Nalezy
natadowad akumulator
EO7 Btad biegu jatowego silnika — sruba | Zamontuj prawidtowo silnik i sprawdz, czy
napedowa nie jest zanurzona w $ruba zostata prawidtowo przykrecona.
wodzie lub zostata odczepiona od
watu silnika
E10 Zatrzymanie silnika — Wytacz zasilanie za pomocg gtéwnego
prawdopodobna przyczyna — wytacznika baterii. Sprawdz stan sruby i
zablokowana sruba wyczys¢ rzeczy owiniete na Srube. Przed
uruchomieniem sprawdz, czy srube mozna
obracac recznie.
E11 Zbyt wysoka temperatura silnika Zatrzymaj silnik i zaczekaj az temperatura
wréci do normy.
E12 Zbyt wysoka temperatura Zatrzymaj silnik i zaczekaj az temperatura
wewnetrznej elektroniki wréci do normy.
E22 Nieprawidtowa komunikacja z Uruchom ponownie sterownik, aby
mikrokontrolerem sprawdzié, czy btad zniknie. Jesli btad nie
zostat usuniety skontaktuj sie z dealerem.
E30 Awaria czujnika potozenia Patrz rozdziat 5.3.3 w celu ponownej
przepustnicy kalibracji przepustnicy.
E56 Btad komunikacji miedzy silnikiem a | Sprawdz, czy kabel komunikacyjny miedzy
akumulatorem. silnikiem a akumulatorem jest dobrze
podtgczony, jesli tak, zrestartuj system.
E60 Roztadowana manetka Prosze podtgczy¢ manetke do silnika za

pomocg kabla komunikacyjnego. Patrz
rozdziat 5.2.2




Wyswietlajg | Brak zasilania silnika Podtacz akumulator do silnika, a nastepnie
sie wigcz gtdwny wytacznik baterii

wszystkie Urzadzenia nie zostaty sparowane Patrz rozdziat 5.6

znaki

& Jesli problem nie zostat rozwigzany skontaktuj sie ze swoim dealerem w celu uzyskania pomocy.

6. Konfiguracja

6.1 Konfiguracja preferencji

Przed rozpoczeciem pracy zalecane jest ustawienie preferencji zgodnie z ponizszymi krokami.

Krok 1: Uruchom silnik, nacisnij i przytrzymaj przycisk ™, aby przej$é¢ do ustawien preferencji.
Uzytkownicy mogg samodzielnie wybieraé wyswietlane elementy w zaleznosci od indywidualnych
potrzeb.
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Krok 2: Na stronie preferencji migajagcy element jest obiektem oczekujgcym na ustawienie. Nacisnij
przycisk M aby wyswietli¢ dostepne opcje dla migajgcego ustawienia. Na przyktad, na powyzszym
rysunku, jesli jesteSmy w ustawieniach preferencji, a V (jednostka wolt) miga oznacza to, ze mamy do
wyboru alternatywne opcje. Wystarczy nacisng¢ #%, a V (wolt) zmieni sie na %. Takim oto sposobem
zmieniliSmy wyswietlang informacje z napiecia baterii na poziom natadowania baterii.

Krok 3: Aby zapisa¢ biezgce ustawienie i jednoczesnie przejs¢ do kolejnego elementu nacisnij przycisk
OK

Krok 4: Gdy wszystkie elementy zostaty ustawione, nacisnij i przez kilka sekund przytrzymaj przycisk
OK, aby zapisaé ustawienia i powrdci¢ do strony gtéwnej.

6.2 Konfiguracja baterii

Doktadna konfiguracja baterii pozwala na precyzyjne oszacowanie stanu roztadowania baterii. W
przypadku akumulatoréw serii E konfiguracja zostanie automatycznie aktywowana przez system o ile
wszystkie kable komunikacyjne zostaty poprawnie podtgczone. W sytuacji, kiedy zastosowano inng
baterie, uzytkownicy powinni recznie jg skonfigurowac przy uzyciu manetki/rumpla, dzieki czemu
poziom natadowania baterii bedzie wyswietlany z wiekszg doktadnoscia.



Konfiguracje baterii powinno sie przeprowadzi¢ kazdorazowo, jesli po raz pierwszy zostanie
podtgczona bateria o innych parametrach (typ, pojemnos¢, napiecie)

Konfiguracja baterii Wyswietlacz

Krok 1: Wtgcz gtéwne zasilanie oraz manetke Evo / rumpel Evo, a
nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk M, aby wej$¢ do ustawier: 4yagn.
preferencji. o )

Po przejsciu do ustawien preferencji nacisnij i przytrzymaj b
jednoczesnie przycisk M i OK, aby przej$é do ustawien baterii.
Migajgca wartos¢ napiecia baterii oznacza poprawne przejscie do E EI DEM
konfiguracji.

Krok 2: Nacisnij przycisk OK, aby zmienié typ baterii

Za pomocg przycisku M akceptujemy i zapisujemy typ baterii Y a L,
Dostepne typy:

Pb — akumulator kwasowo otowiowy, (.

Li —akumulator litowy,

LFE — akumulator litowo-zelazowo-fosforanowy. U n D [I o

Krok 3: Za pomoca przycisku f zapisujemy typ baterii oraz

powracamy do ustawiet nominalnego napiecia baterii. quy
b ]
Opcje napiecia sg zréznicowane w zaleznosci od typdéw baterii. Lo
Nacisnij przycisk OK, aby wyswietli¢ opcje i wybraé najblizszg
wartos¢ napiecia nominalnego zgodnie z uzywanym akumulatorem. -
0062y
Krok 5: Gdy wszystkie elementy zostaty ustawione, nacisnij przycisk 7 &
M, aby zapisaé ustawienia i powrdcic¢ do strony gtéwnej. F 444,
& 00
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& Akumulatory litowe, kwasowo-otowiowe oraz litowo-zelazowo-fosforanowe s3
rekomendowane do uzywania z silnikami z Navy Evo. Inne rodzaje akumulatoréow moga nie
zapewnic¢ prawidtowej pracy silnikom Navy Evo.

& W przypadku stosowania ponizszych baterii, nalezy ustawic¢ napiecie znamionowe w oparciu o
parametry z tabeli.



Typ baterii Napiecie nominalne

LI 43.2V, 44.4V, 45.6V, 46.8V, 48.1V, 49.4V, 50.4V, 51.8V, 53.2V
Pb 44.0V, 46.0V, 48.0V, 50.0V, 52.0V, 54.0V
LFE 44.8V, 48.0V, 51.2V

Ponowna konfiguracja baterii jest konieczna, jesli zastosowano inny akumulatora niz
poprzednio uzywany.

Lr

=r3= Jesli zastosowano akumulatory innego producenta niz ePropulsion, przed pierwszym uzyciem
silnika nalezy dokonac konfiguracji zgodnie z powyzszg instrukcja.

7. Lista czynnosci przed pierwszym uzyciem.

1. Upewnij sie, ze Sruba napedowa jest prawidtowo i mocno zamontowana do silnika.
2. Upewnij sie, ze silnik jest prawidtowo i mocno przymocowany do pawezy todzi.

3. Upewnij sie, ze manetka oraz kierownica sg zamontowane w odpowiedniej pozycji przed wtgczeniem
zasilania.

4. Upewnij sie, ze przepustnica porusza sie ptynnie bez zadnych przeszkad.

5. Przed podfaczeniem akumulatora sprawdz i upewnij sie, ze przewody sg w dobrym stanie oraz
sprawdz pofaczenia czy przewody nie sg luzne.

6. Sprawdz? i upewnij sie, ze gtdwny wytgcznik baterii dziata bez zarzutu, nalezy przetaczyé z pozyc;ji
,Off” na,,On” z ,,0n” na,, Off”.

7. Upewnij sie, ze bateria jest natadowana.

8. Upewnij sie, ze manetka Evo jest natadowana .

.& Pamietaj, aby uruchamiac silnik tylko wtedy, gdy Sruba zostata zanurzona w wodzie.

Jesli kabel byt zanurzony w wodzie, nalezy go catkowicie wysuszy¢ przed podtgczeniem go do
akumulatora lub wtgczeniem systemu.

8.Uruchamianie silnika zaburtowego.

1. Wykonaj wszystkie czynnosci opisane w punkcie ,,7. Lista czynnosci przed pierwszym uzyciem.”
2. Zdejmij zrywke z manetki/rumpla.

3. Ustaw przepustnice w pozycji zero — neutralnej.



4. Podtacz akumulator do silnika.
5. Przymocuj silnik pod odpowiednim katem.

6. Wiacz gtéwne zasilanie (gtéwny wytgcznik baterii). Jesli silnik zaburtowy jest podtgczony do
akumulatora serii E, prosze réwniez nacisng¢ przycisk zasilania akumulatora, aby go wtgczy¢.

7. Naciénij przycisk (1) ,aby wtaczyé manetke/rumpel.

8. Jesli to konieczne dostosuj ustawienia preferencji oraz dokonaj kalibracji baterii, jesli zostata
podtgczona inna niz poprzednio.

9. Przyczep zrywke do nadgarstka lub kamizelki ratunkowej, a nastepnie umie$¢ go na manetce/
rumplu.

10. Wcisnij/obrd¢ powoli przepustnice, aby uruchomié swoj silnik zaburtowy.

9. Zatrzymanie silnika

Rekomenduje sie, zatrzymanie silnika wedtug ponizszej instrukcji.

1. Ustaw przepustnice w pozycji zero — neutralnej.

2. Poczekaj, az silnik zaburtowy zatrzyma sie, a nastepnie wyciagnij zrywke z manetki/rumpla.
3. Naciénij i przytrzymaj przycisk (!) ,aby wytaczyé manetke/rumpel.

4. Wytacz zasilanie (gtéwny wytacznik baterii). Jesli korzystamy z baterii serii E nalezy jg wytgczyc
poprzez naci$niecie przycisku zasilania (O

5. Odchyl silnik nad powierzchnie wody lub odczep go od todzi.

& Jedli silnik zaburtowy nie bedzie uzywany w najblizszym czasie, zaleca sie wyjecie silnika
zaburtowego z wody, w przeciwnym razie moze dojs¢ do erozji. Ponadto zaleca sie uzywanie
pokrowca ochronnego.

,& Jesli silnik zaburtowy zatrzyma sie, jesli:

1) Przepustnica jest w pozycji zero — neutralne;j.

2) Zrywka nie jest wtozona.

3) Gtéwny wytgcznik baterii jest wytgczony (pozycja ,Off”).

4) Zostanie utracona komunikacja pomiedzy silnikiem a manetkg/rumplem.
5) Potgczenie miedzy baterig a silnikiem zostanie przerwane.

6) Awaria systemu (np.: silnik zablokowany, roztadowana bateria)



10. Regulacja kata nachylenia

& Regulacji kata nachylenia nalezy dokonywaé wtedy, gdy silnik jest nieruchomy.

Do wyboru mamy az pieé réznych katéw trymowania: 60°, 15°, 10°, 5°i 0. Regulacja kata nachylenia
powinna by¢ ustawiana w zaleznosci od warunkdéw np.: gdy t6dz znajduje sie na ptytkiej wodzie lub
silnik zaburtowy nie jest uzywany. W warunkach normalnej pracy, stopa silnika powinna by¢ ustawiona
pionowo w doétf. Nalezy pamietac, ze najlepszy kat na rdzni sie w zaleznosci od typu todzi, warunkdéw
pracy, pogody itp.

Back Side

Trim Leverg%/

Odchylenie
& Odtacz rumpel, zanim przechylisz silnik po maksymalnej pozycji.

& Nie uzywaj uchwytu rumpla do odchylania lub przenoszenia silnika zaburtowego. Uchwyt
rumpla nie jest przeznaczony do podtrzymywania ciezaru jednostki zaburtowej i moze dojsé do
uszkodzenia. Prosze uzy¢ ostony do podtrzymania ciezaru silnika zaburtowego podczas
podnoszenia i przechylania.

Jedna reka pociggna¢ diwignie nachylenia, a drugg reka podnies¢ kolumne silnika, aby zwiekszy¢ kat
nachylenia do wybranego stopnia. Nastepnie zwolnij dZzwignie, aby zablokowa¢ ustawiony kat.

Przechylenie

Przycisk zwalniajgcy jest podniesiony, gdy kat maksymalnego pochylenia wynosi 60°. Aby powrécic¢ do
pozycji 0°, nalezy nacisngé przycisk zwalniajgcy i przechyli¢ kolumne silnika do pozycji ok. 80°, a
nastepnie opuscié silnik.

Lr

=r%= Zalecane jest, przeprowadzi¢ test z roznymi kgtami nachylenia, aby znalez¢ odpowiedni dla danej
todzi. Podczas testéw, predkos¢ powinna by¢ stopniowo zwiekszana. W razie wystgpienia
nietypowych sytuacji nalezy zatrzymacd t6dz i zmniejszy¢ kat nachylenia.



& Podczas przechylania w déti w gdre, zaleca sie zachowanie ostroznosci i wykonywanie czynnosci
powoli.

& Przycisk zwalniajacy stuzy wytgcznie do zwiekszania kata nachylenia z 0° do 60°. Jesli uzytkownik
chce zmniejszy¢ kat nachylenia np. z 15° do 5°, nalezy najpierw pochyli¢ kolumne silnika do
maksymalnego kata 60°, nastepnie nacisngé przycisk zwalniajacy, aby powrdci¢ do pozycji 0°. Na
koniec przy uzyciu przycisku zwalniajgcego przechyli¢ silnik do kata 5°.

11 Zabezpieczenie przed osadzeniem na mieliznie (Anty-grounding)

Gdy tédz ptywa na ptytkiej wodzie lub w trudnych warunkach podwodnych, moze napotkac
niebezpieczedstwo osadzenia na mieliznie. Ustawienie silnika zaburtowego w tryb , Anty-grounding”
uchroni go przed uszkodzeniem w przypadku uderzenia w zanurzone rafy lub skaty. W trybie ,Anty-
grounding”, zanurzona czes¢ silnika zaburtowego jest podatna na przechylanie i silnik automatycznie
przechyli sie do gory, jesli uderzy w cos pod woda.

Step 1: Use the left hand to pull the gear hook to turn it through a certain angle to ensure that the
beach structure wrench can be pulled down to the end of the stroke.

Step 2: Use your right hand to pull down the beach structure wrench to the end of the stroke (pull up
to exit the beach).

nactivate the
igrounding mode

N \el the outboard in
[/ anti-grounding mode

Beaching Lever

12. Ochrona przewodu komunikacyjnego

Aby zabezpieczy¢ przewdd komunikacyjny o dtugosci 5m zaleca sie zeby ostonié¢ go peszlem/mieszkiem
ochronnym. Ponizsze kroki przedstawiajg jak przeprowadzié¢ taki proces.

Krok 1: Wyciagnij sworzen, zdejmij zaslepke oraz gérng pokrywe silnika oraz uchwyt przewodu zeby
naciggnac peszel/mieszek na przewdd.



Krok 2: Po naciggnieciu peszla/mieszka, przetdz kabel przez uchwyt trzymajacy przewdd, a nastepnie
wtbz go do otworu w dolnej czesci obudowy.

Krok 3: Zamontuj gérng pokrywe silnika, a nastepnie zamontuj zaslepke, przeciagnij przez dwa otwory
na kable, jak pokazano na rysunku, a na koniec podtgcz do portu komunikacyjnego.




13. Konserwacja

13.1 Informacje ogdlne

Regularna konserwacja pomaga w utrzymac silnik zaburtowy w mozliwie jak najlepszym stanie. Nie
uruchamiaj silnika zaburtowego w ptytkiej wodzie. Po ptywaniu w stonej wodzie nalezy umy¢ silnik
stodka woda

& Na czas konserwacji nalezy odtgczy¢ silnik od akumulatora.
& Prace konserwacyjne przeprowadzac¢ zgodnie z instrukcjami dealeréw firmy ePropulsion.

& Do konserwacji i wymiany uzywaé wytgcznie oryginalnych czesci ePropulsion.

13.2 Harmonogram konserwacji

Regularna konserwacja pomaga w utrzymad silnik zaburtowy w mozliwie jak najlepszym stanie.
Ponizsza tabela przedstawia ogélny harmonogram konserwacji, czas moze by¢ dostosowany do
konkretnych potrzeb uzytkownika. W razie watpliwosci prosimy o kontakt ze swoim sprzedawca.

Wstepna- Co kazde
Czesc Dziatanie Konsemdcld
50 godzin (lub raz na | 100 godzin (lub raz na pét 200 godzin (lub raz na
3 miesigc) roku) rok)
Anoda Sprawdzic¢
] ] m
Wymienié
Sruba i Sprawdzié
sworzen lub |:| |:| -
Wymienié

== Symbol "O0" oznacza, ze kontrole mogg by¢ przeprowadzane przez uzytkownikéw. Symbol "m"
wskazuje, ze prace powinny by¢ wykonywane przez sprzedawce.

13.3 Konserwacja Sruby

& Przed przystgpieniem do konserwacji sruby, odtgcz zasilanie.

& Sruba posiada ostre krawedzie, wykonywanie czynnosci konserwacyjnych powinno odbywac
sie w rekawicach ochronnych.

Srube nalezy sprawdzi¢ zgodnie z ponizszymi krokami. W przypadku potrzeby wymiany éruby prosimy
zapoznac sie z rozdziatem ,,2.2 Wybdr i montaz sruby”.



1. Sprawdzi¢ fopatki sruby pod katem zuzycia, kawitacji, erozji oraz innych uszkodzen.
2. Sprawdzié sworzen pod katem zuzycia i uszkodzen.

3. Sprawdzi¢ czy wokot sruby nie sg nawiniete rosliny, sieci rybackie czy inne zabrudzenia, ktére mogg
wptywaé na prace sruby

4. Jesli to konieczne, wymien anode.

13.4 Wymiana Anody

Na ponizszych rysunkach przedstawiono wymiane anody.

Screw

Spring Washer
Plain Washer
Anode




14. Transport i przechowywanie

14.1 Transport

W przypadku transportu na duze odlegtosci prosimy, aby uzywac oryginalnego opakowania firmy
ePropulsion.
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14.2 Utozenie

Zadbac o ptaska i poziomg powierzchnie podczas przechowywania/transportu. W razie potrzeby utozyé
mate amortyzujacg drgania.

14.3 Przechowywanie

Jesli silnik zaburtowy nie bedzie uzywany przez okres dtuzszy niz 2 miesigce, zaleca wyczyszczenie oraz
spakowanie w oryginalne opakowanie.

W celu serwisu silnika w autoryzowanym punkcie, prosimy o kontakt ze sprzedawca.

& Przed transportem oraz przechowywaniem, nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ silnik. Jesli sruba
jest zamontowana, sprawdz czy nie ma na nig nacisku.

& Silnik przechowuj w pomieszczeniu suchym z dobrg wentylacjg oraz z matym nastonecznieniem.

& Upewnij sie, ze temperatura otoczenia podczas przechowywania jest odpowiednia (-25°C- 50°C).



15. Sytuacje awaryjne

15.1 Kolizje

Jezeli silnik zaburtowy uderzy w jaki$ przedmiot znajdujacy sie pod wodg, nalezy postepowac zgodnie
z ponizszg instrukcja:

1. Natychmiast zatrzymac silnik oraz wytaczy¢ gtéwne zasilanie (gtdwny wytgcznik baterii).
2. Sprawdzi¢ obudowe silnika czy nie wida¢ mechanicznych uszkodzen.
3. Wréci¢ do najblizszego portu lub przystani na matej mocy silnika.

4. Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca w celu diagnostyki silnika.

15.2 Zalanie silnika

Jedli silnik zostat zalany, nalezy niezwtocznie zatrzymac jego prace, wytaczy¢ zasilanie (gtéwnym
wytgcznikiem baterii), a nastepnie odtgczy¢é akumulator. Dostarcz silnik zaburtowy do sprzedawcy w
celu diagnostyki. Przed ponownym uruchomieniem, upewnij sie, ze silnik zaburtowy zostat dokfadnie
sprawdzony.

15.3 Niski stan natadowania baterii

Gdy napiecie akumulatora jest nizsze niz 42V, moc przepustnicy bedzie stopniowo ograniczana wraz ze
spadkiem napiecia. Silnik zatrzyma sie automatycznie, jesli napiecie na akumulatorze spadnie ponizej
39V. Jesli taka sytuacja ma miejsce z dala od brzegu, nalezy poczekaé az napiecie spoczynkowe
akumulatora podniesie sie do 42V lub powyzej. Po wzrosnieciu napiecia, mozna ponownie uruchomic
silnik za matej mocy przepustnicy nie przekraczajgc 1000W.

15.4 Ochrona przed przegrzaniem

Gdy temperatura pracy jest wysoka, maksymalna moc wejsciowa zostanie ograniczona do mocy
znamionowej i bedzie male¢ wraz ze wzrostem temperatury. Jesli temperatura systemu bedzie rosta i
przekroczy pradg, silnik zaburtowy wytgczy sie automatycznie, aby unikngé przegrzaniu. W tym czasie
uzytkownicy powinni poczeka¢ az temperatura spadnie do poziomu umozlwiajgcego swobodng i
bezpieczng prace silnika.



